
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 ربات ورزشکار تیرانداز

 
 مقدمه 

  مکانیکی و استفاده از یها م زیبه مرکز هدف با استفاده از مکان قیدق یابیدستتیر انداز  ربات ورزشکار از  هدف   

 دارد.  از ین حیو محاسبات صح یورزش به دقت، مهندس  نیا مشترک است.به صورت  کیلاست

به طور کلی هدف شرکت در مسابقات فراهم آوردن فرصتی برای تلفیق دانش نظری و فعالیت های عملی و کاربردی  

 مخصوص کودکان و نوجوانان است تا با ساخت ربات استعداد خود را در این زمینه شکوفا سازند.

 

 شرایط سنی   

 محدودیت سنی ندارد . این لیگ  

 ها   میت 

 نفر به عنوان عضو می تواند باشد. دوتیم شامل یک تا  •

  ا یمجاز به حضور در محوطه انتظار  کاپیتانکند. فقط    یمعرف نفر به عنوان کاپیتان تیم  1حداکثر   د یبا م یهر ت •

خواهد   حذف م یتپرسه بزنند،  نیآن در زم ینباشد و اعضا بند یبه قانون فوق پا ی میاست. اگر ت ی محوطه باز

 شد. 

 . دهد  ر ییتغ  با اجازه داور را کاپیتاندهد،    یانجام م ستیکه در پ  ی مجاز است در هر تلاش   میت •

 ربات در طول مسابقه ممنوع است. ضیربات داشته باشد. تعو ک یمجاز است فقط  م یهر ت •

 . ستند یربات ن ک ی یها مجاز به اشتراک گذار  میت •

تنها پس از کسب اجازه از داور در مدت  ،  در حین مسابقه از لحاظ سخت افزاری با مشکل مواجه شود ی میاگر ت •

 دقیقه می تواند ربات خود را تعمیر کند.  3زمان 



 

 

 زمین مسابقه

 می باشد.عرض  سانتی متر  160 و  متر طول یسانت 240ابعاد   یدارابه رنگ سفید مسابقه  زمین •

 است. ط ی متر در اطراف مح  یسانت 15ارتفاع   به  سفید دیواره   یدارا •

سانتی متر می   10و ارتفاع  متر   یسانت 30متر در  یسانت 30قرمز رنگ به ابعاد  محل قرارگیری ربات سکو  •

 باشد. 

 . متر است یسانت  40 یقطر کل  ناحیه هدف یک دایره از جنس یونولیت با   •

 متحدالمرکز است. رهیدا 10منطقه با  10 ی دارا هدف •

است. هر   ازیامت 10ها برخورد کند،  ره یدست آورد، اگر به مرکز دابضربه  کیتوان با  ی که م  یازیامت نیبالاتر •

 دهد.  ی کاهش م  ازیامت 1را  ازیامت  یبعد  یضربه در حلقه ها

 .د یآ  یبه حساب م ، را دارد ازیامت  نیکه بالاتر  یا  رهیرا لمس کند، دا رهیدا 2 تیر  ک ی اگر •

 از سطح قرار دارد.  یمتر  یسانت 35مقابل ربات ورزشکار در ارتفاع  قای مرکز هدف دق •

قابلیت نفوذ در  دارت خود را بسازد که نوک آن  د یبا  میگرم باشد. ت  30تر از  سبک د یبا دارت مورد استفاده  •

   باشد و استفاده از آن خطرناک نباشد.یونولیت را داشته 

 که در روز   یمدت زمان مشخص و طبق برنامه ا  با یشیدور آزما ک یها  ی قبل از شروع باز   تست ربات یبرا •

 شود.  ی شود برگزار م ی ها اعلام م یباز

 

 

 

 
 

 



 

 

 
 

 ویژگی های ربات

 یعنی به صورت هوشمند عمل کند، و از خارج کنترل نشود .  مستقل باشد. د یربات با •

 ( باید داشته باشد .متر طول  یسانت 25 و  متر عرض  یسانت  25) ربات   حداکثر ابعاد •

 کند.  جادی تماشاگران ا یبرا  ی خطر ایبرساند  بیآس  ستی وجه به پ چیبه ه د یربات نبا •

 دکمه شروع و توقف داشته باشد. د یربات ورزشکار با •

 باشد.سنسور  4موتور و  4  زپردازنده،یر ک یتنها حداکثر می تواند شامل ربات،  •

 

 نحوه برگزاری مسابقه

 انجام خواهد شد.  ، شود ی م  نییکه توسط برگزارکنندگان تع  یها در مکان و زمان ی در روز باز ه یاول ی فن بررسی •

لپ تاپ خود را با   د یبا م یشود. ت ی م دهیدر مورد برنامه ربات پرس   یسوالات میاز ت  ه یاول ی فن ی در طول بررس  •

 امتیاز منفی در نظر گرفته می شود.  40در صورت عدم پاسخگویی به سوالات داوران .  اوردیبرنامه ربات باز ب

  تیداده شد. در صورت عدم رعا  حیاست که در بالا توض ی طیربات با توجه به شرا یشامل بازرس  ی فن یبازرس  •

 مشخصات، اجازه حضور در مسابقات را نخواهد داشت و به طور خودکار از مسابقات محروم خواهد شد.

  ی از مسابقه م م یامر منجر به حذف خودکار ت نیا رد، یدر محل قرار نگ   هی اول قی دق  ی در زمان بررس  ی میاگر ت •

 شود.

 شود.  ی قبل از هر تلاش در مسابقه توسط کمک داور انجام م ز ین هی ثانو ی چک فن •

  ی باز نیدر زم  یحفاظت  زاتیاست. استفاده از تجه یربات ورزشکار الزام  نیتکنس ی برا  یمنیا نک یاستفاده از ع •

 شود.  ی م ی بررس  ی فن یدر بازرس  ی حفاظت زاتیاست. تجه ی مسابقات الزام  نیقبل و ح



 

 

 خواهد بود.   آن راند از  می ت ت یمحروم یبرا  ی لیدل  یجزئ  ای یبه طور کل  یحفاظت زاتیفقدان تجه •

 دقیقه ای برگزار می شود .   20راند  3این مسابقه در  •

 قبل از شروع هر راند بین تیم ها قرعه کشی شده و بر اساس ترتیب قرعه کشی تیم ها به رقابت می پردازند. •

 شده و در قرنطینه قرار می گیرد. ن شده و با برچسب مشخص ا تحویل داور ،قبل از شروع هر راند ربات هر تیم  •

 
 

 یآماده ساز

 ربات رو به هدف باشد. یکه جلو  رد یگ  یقرار م  زمین مسابقهدر    یتی در موقعربات  •

 . ردیدر پشت ربات قرار گباید با تجهیزات حفاظتی که بر تن کرده است  کاپیتان •

 

 مسابقه  راند شروع

( به طور مستقل شروع  یزمان  ر ی)تأخ کاپیتانتوسط   Start-Stopپس از فشار دادن دکمه   ه یپنج ثان د یربات با •

 .چند قدم به عقب برگردد د یبا ی منیا لیبه دلا کاپیتان  ه،یپنج ثان نیبه کار کند. در طول ا

 خود را به سمت مرکز هدف پرتاب کند.  ریت د یربات با •

در   اه، یمتر از خط س   یسانت 80در  دومین تلاش در  اه، یمتر از خط س  یسانت  40 در  تلاش  ن یهدف در اول •

 .  ردیگ  ی متر قرار م  یسانت 160 چهارمین تلاش در و در   اهیمتر از خط س   یسانت 120در تلاش  ینسوم

 تلاش و ثبت رکورد برای ربات در مسابقه ، نوبت به تیم بعدی می رسد. 4با اتمام  •

 



 

 

  کیبا استفاده از  ا یارتفاع خود را به طور مستقل  ، شروعپس از فشار دادن دکمه  د یدر هر فاصله، ربات با •

تواند با ربات   ی م کاپیتانکه  یتنها تماس و پس از پرتاب دارت    ممنوع است یدست  میتنظکند.   می سنسور تنظ

  0شده و امتیاز تلاش منجر به حذف آن    خلفهر گونه ت است.   stop  ورزشکار داشته باشد فشار دادن دکمه

 برای آن تلاش در نظر گرفته می شود.   

 .می باشد در راند مورد نظر تلاش ها  در تمام  ازاتیمجموع امت، راند  کل ازیامت •

 

 راند   انیپا

 دهد.  ی مسافت مسابقه م  4در هر   رباتکه   یزمان •

 شود.  ی اگر ربات دچار مشکل فن •

  ی برا ی خطر نیو ا ستی ن م یدارت در خط مستق کیتلاش ثابت کند که قادر به شل  نیاگر ربات ورزشکار در ح •

 کند.  یم  جادی ا یباز ن یشرکت کنندگان در زم ا یاو، داور 

 

 میت کیمحروم کردن 

  جینتا ستیشود و در ل یدر نظر گرفته نم م یت جینتا انصراف دهد. د یشود و با ی حذف م مسابقه از  م یت  ریموارد ز در

 مسابقات گنجانده نشده است. 

 کند.  ی خوددار آن رش یاز پذ  م ینکند و ت تیورزش را رعا  نیمندرج در قوان  ط یشرا میت  کی اگر ربات  -1

 .از خود نشان دهد  ینامناسب ایرفتار نامناسب  تیم  کاپیتان اگر  -2

  رهیو غ ی فا ی کند بلکه با کنترل از راه دور، بلوتوث، وا  یداده شود که ربات به صورت مستقل کار نم  صیاگر تشخ  -3

 کند.  ی کار م

 

 موارد مجاز 

 ل با قطر مستقل و ضخامت مستق ی معمول لاستیکاز  استفاده •

 دارت ساخت  یبا نوک گرد برا خ یاز م استفاده •

   دارت  جادیا ی خلال دندان برااستفاده از  •

 د با نوک گر  میضخ یاز سوزن گلدوز  استفاده •

 

 موارد غیر مجاز

 برساند  بیآنها آس  کاپیتان یحت  ایتواند به تماشاگران، داوران   ی که م  یاستفاده از قطعات  •

 سکوبه سطح  یچسبندگ شی افزا ی از چسب برا استفاده •



 

 

 در طول مسابقه   ی گسترش آن به هر شکل ایتکه کردن ربات ورزشکار   تکه •

 از راه دور  کنترل  •

 ک ی از پنومات استفاده •

که در طول مسابقه   ییها میدر طول مسابقه. ت یگرید  ی کیالکترون لهیهر وس  ای انهی )بلوتوث( با را میس  ی ب اتصال •

 محروم خواهند شد. آن راند ( از انیمرب  ای می ت  یمتصل شده اند )اعضا میس  یبه ربات خود به صورت ب 

 برندگان 

 راند برای تیم ها به عنوان امتیاز کل در نظر گرفته می شود.   3بهترین رکورد از  •

 راند، بین تیم های مساوی یک راند دیگر برگزار می شود.  3در صورت تساوی امتیازات در پایان  •

 اعتراض 

  ی برگزار  ته یاعتراض به عهده داور و کم  ایو    دنظریدر مورد هرگونه درخواست تجد   یی نها  م یدر هر صورت، تصم -1

 مسابقات خواهد بود. 

اعتراض  -2 اجرا   یهرگونه  با   یدر طول  از از طرف شرکت   ی صورت کتببه   دیمسابقه  کننده و بلافاصله بعد 

  ی کتب  ریبه صورت غ  نیزمان و همچن  نیکه بعد از ا  یات یراند مسابقه به داور گزارش شود. به شکا  انیپا

 اثر داده نخواهد شد.   بیاعلام شوند، ترت

 نخواهد شد.  رفته یپذ  یاعتراض گونه چ یه ج،یبعد از اعلام نتا -3

 

 چارت سازمانی 

 توجه: 

مسابقات به روز شوند. مسئولیت هر گونه بی اطلاعی  قوانین مسابقات ممکن است تا یک هفته قبل از روز  

 از قوانین جدید بر عهده تیم ها خواهد بود. 

 تیم ها باید قبل از شروع مسابقات و در زمان تعیین شده ثبت نام نمایند.   -1

 بررسی فنی ربات ها در زمان تعیین شده و توسط کمیته برگزاری مسابقات انجام خواهد شد. -2

 نحوه تعیین تعداد تیم های برتر برای اهدا تندیس مسابقات و جوایز طبق جدول زیر می باشد: -3

 تعداد تیم های برتر تعیین شده جهت اهدای جوایز  تعداد تیم های شرکت کننده در هر لیگ 

 تیم برتر  1 تیم  3-6

 تیم برتر  2 تیم  7-10



 

 

 تیم برتر  3 تیم  11-30

 تیم برتر  4 تیم  31-40

 برتر تیم  5 تیم به بالا  41

تذکر: تیم ها توجه داشته باشند برای هر تیم برتر یک تندیس و جایزه نقدی در نظر گرفته می شود و نه برای 

 تک تک اعضای تیم. 


