
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 امدادربات كاوشگر 

 مقدمه

جستجو و بررسي، نمونه برداري و ... در محيط هاي ناشناخته بدون به خطر انداختن   هدف از ساخت ربات هاي كاوشگر،

ربات هاي  اشاره كرد. از  فاضلابتوان به ربات هاي تميز كننده لوله هاي    از موارد دیگر مي  جان انسان ها مي باشد.

 امدادگر براي جست و جو در سوانح طبيعي از جمله زلزله و همچنين جنگ هاي نامنظم اشاره كرد. 

 شرایط سنی 

 دوره اول و دوم مي باشد.   متوسطه این مسابقات ویژه دانش آموزان مقطع 

 مسابقه یسناریو

باید مسير مسابقه را توسط دوربين بي سيم نصب شده بر روي ربات و از طریق صفحه نمایش مشاهده  نموده   اپراتور

. دوربين بي سيم توسط برگزاركنندگان در اختيار تيم هاي شركت  دو هيچ گونه دیدي نسبت به زمين مسابقه ندار

با اعلام داور، اپراتور ربات خود را حركت داده و از موانع گفته شده عبور كرده، بطري ها )مصدوم    كننده قرار مي گيرد.

 ها( را به منطقه امن انتقال مي دهد. 

 زمین مسابقه

با توجه به ویژگي هاي خاص این رقابت، نقشه دقيق زمين قبل از رقابت به شركت كنندگان   نقشه زمین : •

 اعلام نمي گردد. 

 ميلي متر وجود داشته باشد. 10ممکن است در سطح زمين مسابقه ناهمواري هایي به ارتفاع  ناهمواری : •

 سطوح شیبدار :  •

سانتي متر در مسير بالارفتن كه در انتها و یا وسط   45درجه و عرض   20سطح شيبدار با حداكثر زاویه  -

 سطح شيبدار داراي مخزن شن و ماسه مي باشد . 

 

 مسير پایين آمدن سانتي متر در  45درجه و عرض   30سطح شيبدار با حداكثر زاویه  -



 
 

 كه با فواصل زماني به بالا و پایين حركت مي كند.در شکل زیر  با ابعاد نشان داده شده بالابر:سکوی  •

 
 :سطح ناهموار با ارتفاع متغیر •

 
حداكثر  سانتي متر و  45پهناي  دهانه اي با درجه در ميان تونل و   90تاریك با زاویه شکستگي  تونل  تونل : •

 سانتي متر.  40ارتفاع 

 

 سانتي متر   8 هر پله براي هر پله و عمق سانتي متر  1ارتفاع  با حداكثر  :راه پله •

 

 

 



 
 

 موانع :  •

 موانع در اطراف دیواره ها   -

 

سانتي متر در ابتداي ورودي به مسير هاي مشخص در   5* 5* 5به شکل مکعب با حداكثر ابعاد  يموانع -

 طول مسير مسابقه مي باشد و ربات باید بتواند آن موانع را كنار زده و مسير را براي عبور آزاد كند .  

 

سطح زمين و حمل كردن آن   cm 5از ارتفاع  )بسته امداد(  شکل برداشتن قوطي استوانه اي بسته امدادی : •

 در مسير مسابقه 

 
 

  گرم .   100و وزن  cm 6.5، قطر دهانه بطري   cm 12ارتفاع  ابعاد قوطی: •

 



 
 

 ویژگی های ربات

 باشند. ربوتکس ایران یا قطعات مشابهكليه قطعات استفاده شده در ساخت ربات الزاما باید از قطعات  ربات: •

موتور سروو در صورتي كه تيم ها بتوانند تدابيري براي راه اندازي آن بيندیشند بلامانع  استفاده از سروو موتور:  •

 است. 

مي باشد.) نوع باتري استفاده شده فقط  آمپر   2 ولت  12براي راه اندازي ربات باتري با ولتاژ حداكثر    :منبع تغذیه •

 سل باشد.( 3مي تواند باتري هاي ليتيوم یون 

تيم ها باید با باتري شارژ شده و آماده در مسابقات شركت كنند. كميته داوري هيچ گونه مسئوليتي در قبال   •

 باتري هاي كم شارژ یا بدون شارژ ندارد.

)   1000تا   100با دور  ETNOMیا  ZGA25Rنوع موتورهاي استفاده شده در ربات از نوع  :DCی موتورها •

نکته قابل توجه این است كه امکان بازرسي دور موتور بر روي سازه فراهم باشد. استفاده از هر وسيله اي براي حفاظت  

 از سيم هاي انتهایي موتور مجاز است(  

شرایط را براي ميزان آمپر دهي منبع تغذیه در حين رقابت در نظر بگيرید . تعویض باتري در حين مسابقه مجاز  ) •

 نيست.(

ابزار هایي نظير چسب دو طرفه ، پد موس، لاستيك و هر ابزاري به جهت افزایش اصطکاک    ابزار مورد استفاده : •

 به گونه اي كه مانع حركت صحيح ربات نشود ،  بلامانع است.

 تيم ها باید جایي جهت نصب دوربين روي ربات خود در نظر بگيرند.   نصب دوربین : •

سانتي متر مي باشد. تيم ها لازم است تمهيدي براي   5ابعاد دوربين با طول و عرض و ارتفاع  دوربین :ابعاد  •

نصب گردیده كه تيم ها مي   مطابق شکل زیر  3* 5ناوداني  دونصب دوربين بياندیشند. در پشت جعبه دوربين 

تنها از نقاط زرد رنگ مشخص شده در  . توانند از آن استفاده كرده و دوربين را بر روي ربات خود نصب نمایند 

 تصویر)لبه ناوداني ( باید استفاده شود. 

 



 
 

 نحوه برگزاری مسابقه

 تيم مي تواند شامل یك یا دو نفر به عنوان اعضا باشد. اعضای تیم : •

 مسابقه در سه راند در سه روز برگزار مي شود .   تعداد راند : •

 توسط داوران قرنطينه مي شوند. ها قبل از شروع هر راند ربات قرنطینه : •

 در هر راند موانعي جدید به موانع راند قبلي اضافه مي شود.  موانع : •

  دو بار جهت ركوردگيري مسير مسابقه را طي نماید.  در هر راند  تواند  هر ربات مي ركوردگیری :  •

دقيقه    3جهت آماده كردن ربات براي شروع مسابقه و قرار گرفتن پشت خط شروع حداكثر    آماده سازی ربات : •

 امتياز منفي به ربات داده خواهد شد.  2ثانيه  10در صورت تاخير به ازاي هر  .زمان در نظر گرفته شده است 

 داشتن ریموت كنترل بی سیم برای تیم ها الزامی می باشد. ریموت كنترل :  •

 دقيقه مي باشد.  8مسابقه درهر راند كل زمان  مسابقه :زمان  •

امتياز به عنوان    5ثانيه   30به ازاي هر  پس از رسيدن ربات به خط پایان مدت زمان باقيمانده    زمان باقیمانده : •

 امتياز به ربات داده خواهد شد.

در طول مسابقات شركت كنندگان بایستي از یك ربات استفاده كنند  و نمي توانند ربات را در راند هاي   ربات : •

 مختلف عوض كنند . 

در حين رقابت اگر به هر دليلي برد راه انداز، باتري نصب شده و یا دوربين از ربات جدا    :الکترونیکی  ینقص فن •

شده و یا بيفتد، داور بدون نگه داشتن زمان، به یکي از اعضاي گروه اجازه مي دهد كه آن را روي ربات نصب  

 كند.

  نحوه امتیاز دهی :

 امتياز مثبت مي گردد .  30از هر چالش )مانع( منجر به كسب   :عبور صحیح  •

متياز  ا  30اگر ربات نتواند از یك منطقه عبور نماید در ابتداي مرحله بعد قرار گرفته و  عدم عبور از منطقه : •

 كسب مي نماید. هر ربات تنها دو بار این فرصت را در طي هر ركوردگيري در اختيار دارد. منفي 

پس از سومين بار كه منجر به عدم پيشروي شود ، ربات آن ركوردگيري را از داده و و امتياز    عدم پیشروی :  •

 ربات تا همان نقطه در نظر گرفته خواهد شد .   

   بسته امدادی :  •

 امتياز براي ربات به همراه خواهد داشت.  30برداشتن بطري استوانه اي شکل )بسته امدادي(  -

تيمي كه بتواند قطعه هاي استوانه اي شکل )بسته امدادي( را درابتداي مسير مسابقه برداشته و همراه خود   -

از موانعي كه بر روي مسير مسابقه تعبيه شده عبور كرده ، به اتاق امداد برساند ودر جایگاه ویژه قرار دهد،  

 اید.امتياز اضافه برامتياز عبور از چالش ها و موانع كسب مي نم 50



 
 

پس از رسيدن به اتاق امداد و قرار دادن بسته امداد در محل مشخص شده ، باید ربات به دنبال    انتقال مصدوم : •

امتياز    30مصدوم ها گشته و مصدوم ها را به منطقه امن ببرد . به ازاي هر مصدوم كه به منطقه امن برده شود، 

 دریافت خواهد كرد.  

نحوه امتيازدهي به صورت درصد وزني محاسبه مي شود، به این صورت كه به هرمرحله با    بهترین امتیاز : -

توجه به سختي یك درصدي اختصاص داده مي شود كه مجموع این سه درصد برابر با یك بوده و در امتياز آن  

در  ه است.  مرحله ضرب مي شود. امتياز نهایي تيم برابر با مجموع حاصلضرب درصد وزني در امتياز آن مرحل

 كسب كرده باشد .در سه راند زمان كمتري را   در مجموع  صورت تساوي امتيازات تيمي برنده خواهد بود كه

 سرپرست یا یکي از اعضاي تيم باید بعد از اتمام مسابقه برگه امتياز دهي را امضا كند.  •

 

 اعتراض 

  ي برگزار  ته ياعتراض به عهده داور و كم  ایو    دنظریدر مورد هرگونه درخواست تجد   یي نها  م يدر هر صورت، تصم -1

 مسابقات خواهد بود. 

اعتراض  -2 اجرا   یهرگونه  با   یدر طول  از از طرف شركت   ی صورت كتببه   دیمسابقه  كننده و بلافاصله بعد 

  ی كتب  ریبه صورت غ  نیزمان و همچن  نیكه بعد از ا  یات یراند مسابقه به داور گزارش شود. به شکا  انیپا

 اثر داده نخواهد شد.   بیاعلام شوند، ترت

 نخواهد شد.  رفته یپذ  ياعتراض گونه چ يه ج،یبعد از اعلام نتا -3

 چارت سازمانی 

 توجه: 

قوانین مسابقات ممکن است تا یك هفته قبل از روز مسابقات به روز شوند. مسئولیت هر گونه بی اطلاعی  

 از قوانین جدید بر عهده تیم ها خواهد بود. 

 تيم ها باید قبل از شروع مسابقات و در زمان تعيين شده ثبت نام نمایند.   -1

 بررسي فني ربات ها در زمان تعيين شده و توسط كميته برگزاري مسابقات انجام خواهد شد. -2

 نحوه تعيين تعداد تيم هاي برتر براي اهدا تندیس مسابقات و جوایز طبق جدول زیر مي باشد: -3

 تعداد تيم هاي برتر تعيين شده جهت اهداي جوایز  كننده در هر ليگ تعداد تيم هاي شركت  

 تيم برتر  1 تيم  3-6



 
 

 تيم برتر  2 تيم  7-10

 تيم برتر  3 تيم  11-30

 تيم برتر  4 تيم  31-40

 تيم برتر  5 تيم به بالا  41

گرفته می شود و نه برای تذكر: تیم ها توجه داشته باشند برای هر تیم برتر یك تندیس و جایزه نقدی در نظر  

 تك تك اعضای تیم. 

 


